
 

 

 

 

                                                                           

       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

     

 

 

 

                                                                      

                                                                         

 

 

 

 

 

歩行ロボットの「脚のメカニズム」についてお話を聞きました。 

厚紙で脚の関節の模型を作り、動く仕組みを学びました。 

 

例年、東工大の研究室に児童が訪問して御指導

いただきます。 

令和２年度は感染防止対策のため御来校いた

だいて御指導いただきました。 


