
 

 

 

 

                                                                           

       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

                                                                 

                                                                       

 

 

 

 

 

歩行ロボットの「脚のメカニズム」についてお話を聞きました。脚の関

節に着目し、型紙で模型を作り、動く仕組みを学びました。 

〈児童の感想〉歩行ロボットの「脚のメカニズム」

についてよく分かった。家に帰ってから岩附先生に

教えてもらったことを基にレゴブロックで歩行ロボ

ットの脚の模型を作ってみた。リンク（骨部分）の長

さが少しでも変わると関節の可動域が変わってしま

い、うまく歩行できなくなった。自分で作ってみて、

改めてロボットの仕組みの難しさを感じた。 
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